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Роботи пожежогасіння – це інноваційне технологічне рішення, яке спрямо-

ване на підвищення ефективності процесу гасіння пожеж, особливо у важкодоступ-

них місцях, де робота особового складу піддається значному потенційному ризику 

(висока температура, радіація, обмежений простір, наявність вибухонебезпечних ре-

човин тощо). Застосування роботів пожежогасіння може бути дистанційно керова-

ним або автономним, використовувати сучасні датчики, розробки штучного інтеле-

кту і спеціалізоване пожежно-технічне обладнання націлене на досягнення кращого 

ефекту щодо гасіння пожеж. 
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Fire extinguishing robots are an innovative technological solution aimed at 

improving the efficiency of the fire extinguishing process, especially in hard-to-reach 

places where personnel are exposed to significant potential risks (high temperature, 

radiation, limited space, presence of explosives, etc.) The use of fire extinguishing robots 

can be remotely controlled or autonomous, using modern sensors, artificial intelligence 

developments, and specialized firefighting equipment aimed at achieving the best 

firefighting effect. 
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Роботи пожежогасіння – це інноваційне технологічне рішення, яке спря-

моване на підвищення ефективності процесу гасіння пожеж, особливо у важко-

доступних місцях, де робота особового складу піддається значному потенцій-

ному ризику (висока температура, радіація, обмежений простір, наявність вибу-

хонебезпечних речовин тощо). Застосування роботів пожежогасіння може бути 
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дистанційно керованим або автономним, використовувати сучасні датчики, ро-

зробки штучного інтелекту і спеціалізоване пожежно-технічне обладнання на-

цілене на досягнення кращого ефекту щодо гасіння пожеж. 

На сьогоднішній день на практиці застосовують наступні типи поже-

жних роботів: 

1. Наземні роботи пожежогасіння Thermite RS3 [1], Colossus [2], 

Magirus Wolf R1 [3] (оснащені потужними водяними стволами). Можуть ви-

користовуватись під час пожеж на промислових об’єктах, в тунелях і небез-

печних зонах, де пожежники стикаються з високими ризиками. 

2. Повітряні пожежні дрони можуть використовуватися для моніто-

рингу пожеж, тепловізійної зйомки і безпосереднього гасіння пожеж у висо-

тних будівлях або під час пожеж у екосистемах. Деякі дрони несуть запас 

вогнезахисних речовин або воду для придушення полум’я зверху (DJI 

Matrice з корисним вогнегасним навантаженням для гасіння пожеж) [4]. 

3. Автономні системи пожежогасіння – роботизовані системи зі штуч-

ним інтелектом, які автоматично виявляють і реагують на пожежі. Викорис-

товуються на промислових заводах, складах та об’єктах критичної інфрастру-

ктури (фіксовані роботизовані маніпулятори з протипожежними насадками). 

4. Підводні пожежні роботи – призначені для боротьби з пожежами 

на кораблях і підводних човнах. Оснащені водяними стволами і системами 

розпилення вогнегасних речовин. 

Для впровадження цільового залучення роботів пожежогасіння, за-

стосовуються наступні ключові технології: 

- оптичні та теплові датчики – направлені на виявлення осередків во-

гню та місць теплового випромінювання; 

- розробки штучного інтелекту і машинного навчання – покращують 

процеси прийняття рішень в процесах автономного пожежогасіння; 

- технологія LiDAR і тепловізійні камери – дозволяють здійснювати 

навігацію в задимленому або темному середовищі; 

- стволи високого тиску та продуктивності, піноутворювачі – ефек-

тивно застосовуються для гасіння розвинених пожеж, пожеж із ви-

сокими температурними режимами; 

- надійні системи мобільності – гусениці, колеса або ноги для ма-

неврування на пересіченій місцевості. 

Застосування роботів пожежогасіння в умовах сьогодення поклада-

ється на наступні переваги: 

- підвищена безпека та стійкість – зменшує вплив високої густини те-

плового потоку та агресивного середовища (наявність хімічних або 

радіоактивних речовин) на пожежних-рятувальників; 

- доступ до важкодоступних місць – застосовуються до гасіння по-

жеж у тунелях, в зруйнованих будівлях та на замінованій місцевості 

лісових масивів; 
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- безперервна робота – може працювати у визначеній зоні в складних 

умовах впродовж тривалого часу; 

- швидке розгортання – може швидко бути введений на вирішальному 

напрямку оперативних дій. 

Проте, незважаючи на усі вище перелічені переваги, застосування ро-

ботів пожежогасіння має свої виклики та обмеження. Давайте розглянемо їх 

більш детально: 

- їх вартість – високі початкові інвестиції в розробку і подальше виро-

бництво; 

- обмежена автономність – деякі роботи все ще потребують нагляду 

людини при їх застосування, що реалізовується через дистанційне 

управління; 

- обмеження мобільності – навігація в захаращеному середовищі може 

бути ускладненою; 

- постачання вогнегасячих речовин – потребує постійного джерела для 

тривалого гасіння пожежі. 
Розглянемо більш детально сферу застосування наземних роботів по-

жежогасіння: 

1. Пожежі на промислових та хімічних підприємствах: 

- нафтопереробні та хімічні заводи, які виготовляють або переробля-

ють легкозаймисті та токсичні речовини, що становлять небезпеку 

для пожежних-рятувальників. 
2. Тунельні та підземні пожежі: 

- пожежі в тунелях, підземних паркінгах і метро спричиняють сильне 

задимлення і високу температуру, що робить вхід для людей майже 

неможливим. 

3. Пожежі в аеропортах та на повітряних суднах: 

- у разі авіакатастроф або пожеж в ангарах роботи можуть швидко 

розгортатись подаючи при цьому піну і гасити полум’я, поки поже-

жні-рятувальники проводять підготовчі роботи щодо виконання ря-

тувальних операцій; 

- деякі роботи можуть використовуватись для буксирування літаків із 

зони пожежі. 

4. Міські пожежі високого ризику (в будівлях підвищеної поверхово-

сті або на великих площах): 

- у багатоповерхівках або щільних міських районах вогонь може по-

ширюватися дуже швидко. Роботи можуть проникати в палаючі 

будівлі, зменшуючи ризики для пожежних-рятувальників. 

- роботи пожежогасіння можуть допомагати з вентиляцією, охолод-

женням і подачею водяних струменів. 

5. Гасіння пожеж в екосистемах: 
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- наземні роботи пожежогасіння можуть допомогти у стримуванні лі-

сових пожеж, створюючи протипожежні розриви та працюючи в 

найбільш небезпечних теплових зонах; 

- їх розгортають поблизу небезпечних теплових зон, щоб запобігти 

ескалації. 

6. Пожежі на атомних електростанціях та з небезпечними радіоакти-

вними матеріалами: 

- на атомних електростанціях радіаційний фон заважає пожежним-

рятувальникам працювати, обмежує їх перебування у радіоактив-

них зонах; 

- роботи можуть бути задіяні до гасінням пожеж, здійснювати 

радіаційним моніторингом та проводити охолодження реакторних 

зон. 

7. Пожежі на складах боєприпасів та із наявністю вибухонебезпечних 

речовин: 

- у зонах ведення бойових дій або на складах боєприпасів вибухи ста-

новлять надзвичайну небезпеку, де використовуються роботи, осна-

щені вогнетривкими матеріалами та технічними засобами, що до-

зволяють проводити знешкодження боєприпасів. 

8. Нафтові вишки та пожежі на морських суднах: 

- на нафтових вишках і морських суднах виникають пожежі з висо-

ким ризиком, коли евакуація є складним завданням, роботи поже-

жогасіння справляються з початковим гасінням і зменшують поши-

рення вогню до втручання пожежних-рятувальників. 

Висновок. Наземні роботи пожежогасіння революціонізують реагу-

вання на пожежі, підвищуючи безпеку, ефективність та результативність ро-

боти пожежних-рятувальників. З розвитком штучного інтелекту, датчиків і 

автономних систем їхня роль у гасінні пожеж буде зростати. 
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