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АНОТАЦІЯ 

 

Юрій  ОЛІЙНИК. «Розробка автоматизованої системи моніторингу 

завантаженості доріг».  Дипломна робота за спеціальністю 122 «Компютерні 

науки» складається з текстової частини, що містить 5 розділів, 77 сторінок і 

містить 40 ілюстрацій, 2 таблиці та 14 джерел. 

В даній роботі проводиться аналіз сучасної ситуації, огляд літературних 

джерел та публікацій, постанока завдання, засобів вирішення, визначення 

переваг і недоліків існуючих засобів, розробка власного автоматизованого 

модуля аналізу транспортного потоку. Приведено огляд алгоритмів та 

технологій для розпізнавання траспорних засобів та їх відслідковування на 

відео.  

Розроблено алгоритм та архітектуру програми аналізатора завантаженості 

автодоріг, наведено основні переваги, недоліки та способи покращення 

результаті. Реалізований WEB-сервер на базі архітектури REST для 

розподілених систем. Проведено тестування для детальної демонстрації роботи 

програми, а також надані рекомендації по покращенню алгоритму та програми 

в цілому. Подається опис готової системи та її компонент, а саме: IP-камери, 

автоматизованого модуля аналізу потоку відео, радіомодулів передачі, WEB-

сервера, бази даних, WEB-інтерфейсів користувача. 
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ABSTRACT  

 

Yurii OLIYNUK "Development of the automated system for for monitoring the 

traffic load of roads ". Graduation work on the specialty 122 "Computer Science" 

consists of a text part containing  5 chapters of  77 pages, 40 illustrations, 2 tables and 

14 references. 

In this paper, an analysis of the current situation, an overview of literary 

sources and publications, a task station, solutions, definitions of the advantages and 

disadvantages of existing tools, and the development of its own automated module 

for analysis of the traffic flow is carried out. An overview of algorithms and 

technologies for detecting traps and their tracking on video.  

The algorithm and architecture of the traffic load analyzer program are 

developed, the main advantages, disadvantages and methods of improvement of the 

result are presented. Realized WEB-server based on REST architecture for distributed 

systems. A test has been conducted for a detailed demonstration of the program's 

work, as well as recommendations for improving the algorithm and the program as a 

whole. A description of the finished system and its components, namely: IP-camera, 

automated video analysis module, radio modules of transmission, WEB-server, 

database, WEB-user interfaces. 
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ПЕРЕЛІК УМОВНИХ ПОЗНАЧЕНЬ, СКОРОЧЕНЬ І ТЕРМІНІВ 

 

КФС кіберфізична система 

ТЗ траспортний засіб 

БД база дних 

СУБД система управління базою даних 

HTTP протокол передачі гіпертексту 

REST архітектурний стиль взаємодії компонентів розподілених 

систем в мережі 

WEB-сервер це сервер, що приймає HTTP-запити від клієнтів, зазвичай 

веб-браузерів, видає їм HTTP-відповіді, зазвичай разом з 

HTML-сторінкою, зображенням, файлом, медіа-потоком 

або іншими даними. 

Оклюзія ситуація, в якій два об’єкти розташовані приблизно на 

одній лінії і один об’єкт, розташований ближче до 

віртуальної камери або вікна перегляду, частково або 

повністю закриває видимість іншого об'єкта. 

 

   

 

https://uk.wikipedia.org/wiki/%D0%A1%D0%B5%D1%80%D0%B2%D0%B5%D1%80
https://uk.wikipedia.org/wiki/HTTP
https://uk.wikipedia.org/wiki/%D0%9A%D0%BB%D1%96%D1%94%D0%BD%D1%82_(%D1%96%D0%BD%D1%84%D0%BE%D1%80%D0%BC%D0%B0%D1%82%D0%B8%D0%BA%D0%B0)
https://uk.wikipedia.org/wiki/%D0%91%D1%80%D0%B0%D1%83%D0%B7%D0%B5%D1%80
https://uk.wikipedia.org/wiki/HTTP
https://uk.wikipedia.org/wiki/HTML
https://uk.wikipedia.org/wiki/%D0%A4%D0%B0%D0%B9%D0%BB
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ВИСНОВКИ 

 

У даній магістерської кваліфікаційній роботі було реалізовано 

кіберфізичну систему монторингу автодоріг. Розглянуто актуальність 

поставленої проблеми, проаналізовано засоби для вирішення, їхні переваги та 

недоліки. Також описані основні вимоги до системи, які були реалізовані в 

магістерській кваліфікаційній роботі. Було проаналізувано та обгрунтувно 

використання всіх технологій які є доцільними для реалізаціх поставленого 

завдання. Описано доцільність реалізації саме даного рішення і в даній формі, 

проаналізвано відмінність даної роботи і її особливості на фоні існуючих 

рішень.  

Результатом роботи стала реалізована комп'ютерна система з можливістю 

маштабування на багатопроцесорному обладнанні, створена база даних для 

збереження інформації та програма конфігуратор для задання початкової 

конфігурації системи. Розроблено алгоритм роботи та архітектуру програми. 

Для цього було використано мовн високого рівня С++ разом з інструментарієм 

Qt для обробки зображень та використання технологій комп’ютерного зору: 

створення моделі заднього фону, морфологічні операції та фільтр Калмана, 

застосовувалась бібліотека OpenCV. Для користувача це представляється як 

WEB-інтерфейс, який став завершенням розробки.  

Тестування програми відбувалося на трьох прикладах, які показали 

переваги та недоліки роботи розробленого алгоритму. Надійна робота програма 

забезпечується такими вимогами: нерухомою камерою, криволінійний або 

прямолінійний рух об’єктів з постійною швидкістю, передачу даних на відстань  

до 7000 м, та обробку сервером. Похибки визначення були продемонстровані на 

послідовності зображень з великою інтенсивністю шуму. Розглянуто способи 

уникнення недоліків і подальшого покращення роботи програми. 
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