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АНОТАЦІЯ 

 

Останнім часом спостерігається зростання інтересу до технологій, що 

пов'язані з використання невеликих пристроїв що виконують велику кількість 

обчислень, замірів та подібного на базі Arduino та подібних розробок. Завдання 

управління пристроями за допомогою сучасних гаджетів та інтерактивні 

платформи які надають інформацію після запиту в більш природній формі - 

знаходять широке застосування в сучасному інформаційному світі.  

Багато задач виникає при бажанні взаємодіяти за допомогою гаджетів 

пристроями вимірювання та керування. Наприклад, введення команд для 

отримання інформації з Інтернету, прокладання маршруту руху, запуск 

програм користувача, керування пристроями розумного будинку та 

подібними пристроями. Останнім часом з'явилася можливість управління 

домашньою, офісною технікою за допомогою електронних пристроїв 

(смартфонів). 

Передумовою розвитку таких технологій є значне збільшення 

обчислювальних можливостей, обсягу пам'яті при значному зменшенні 

габаритів комп'ютерних систем. Слід також відзначити розвиток 

математичних методів, що дозволяють виконати необхідну обробку замірів 

шляхом виділення з них інформативних ознак. 

Розглянуто взаємодію людини і домашніх приладів яка реалізовується 

на базі Arduino, за допомогою програми додатка на базі Android. 
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SUMMARY 

 

Recently, there has been a growing interest in technologies related to the use 

of small devices that perform a large number of calculations, measurements and the 

like based on Arduino and similar developments. The task of managing devices 

using modern gadgets and interactive platforms that provide information after a 

request in a more natural form are widely used in the modern information world. 

Many problems arise when you want to interact with measuring and control 

devices using gadgets. For example, entering commands to obtain information from 

the Internet, planning a route, launching user programs, controlling smart home 

devices and similar devices. Recently, it has become possible to control home and 

office equipment using electronic devices (smartphones). 

A prerequisite for the development of such technologies is a significant 

increase in computing capabilities, memory capacity, with a significant reduction in 

the dimensions of computer systems. It should also be noted the development of 

mathematical methods that allow performing the necessary processing of 

measurements by extracting informative features from them. 

The interaction of a person and household appliances, which is implemented 

on the basis of Arduino, with the help of an application program based on Android, is 

considered. 
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ПЕРЕІК СКОРОЧЕНЬ УМОВНИХ ЛОЗНАЧЕНЬ І ТЕРМІНІВ 

ШІМ - широтна-імпульсна модуляція 

AVR — сімейство восьми бітних мікроконтролерів фірми Atmel.  

USB - Universal Serial Bus — універсальна послідовна шина 

C++ — компільований, статично типізована мова програмування загального 

призначення 

C# — об’єктно-орієнтована мова програмування  

Arduino — торгова марка апаратно-програмних засобів для побудови простих 

систем автоматики 

Умовні позначення  

В - Вольт 

кОм – кілоом (103 Ом)  

мА – міліампер (10−3 А) 

мкА – мікроампер (10−6 А) 

°C - Градус Цельсія 

гПа – гектопаскаль (102 Па) 

 

 

https://ru.wikipedia.org/wiki/%D0%9C%D0%B8%D0%BA%D1%80%D0%BE%D0%BA%D0%BE%D0%BD%D1%82%D1%80%D0%BE%D0%BB%D0%BB%D0%B5%D1%80
https://ru.wikipedia.org/wiki/Atmel
https://ru.wikipedia.org/wiki/%D0%9A%D0%BE%D0%BC%D0%BF%D0%B8%D0%BB%D0%B8%D1%80%D1%83%D0%B5%D0%BC%D1%8B%D0%B9_%D1%8F%D0%B7%D1%8B%D0%BA_%D0%BF%D1%80%D0%BE%D0%B3%D1%80%D0%B0%D0%BC%D0%BC%D0%B8%D1%80%D0%BE%D0%B2%D0%B0%D0%BD%D0%B8%D1%8F
https://ru.wikipedia.org/wiki/%D0%A1%D1%82%D0%B0%D1%82%D0%B8%D1%87%D0%B5%D1%81%D0%BA%D0%B0%D1%8F_%D1%82%D0%B8%D0%BF%D0%B8%D0%B7%D0%B0%D1%86%D0%B8%D1%8F
https://ru.wikipedia.org/wiki/%D0%9E%D0%B1%D1%8A%D0%B5%D0%BA%D1%82%D0%BD%D0%BE-%D0%BE%D1%80%D0%B8%D0%B5%D0%BD%D1%82%D0%B8%D1%80%D0%BE%D0%B2%D0%B0%D0%BD%D0%BD%D0%BE%D0%B5_%D0%BF%D1%80%D0%BE%D0%B3%D1%80%D0%B0%D0%BC%D0%BC%D0%B8%D1%80%D0%BE%D0%B2%D0%B0%D0%BD%D0%B8%D0%B5
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ВИСНОВОК 

 

На сьогоднішній день швидко розвиваються цифрові технології, все 

більше механічних пристроїв можна побачити в цифровому вигляді. Таке 

перевтілення є дуже зручним, адже пристрої стають більш точними в 

вимірах, більш компактними, набувають більших можливостей. Тому люди 

все більше стають зацікавленими в тому, щоб зробити своє життя 

зручнішим. 

Була поставлена задача створити компактний пристрій, який мав 

фіксувати показники навколишнього середовища. Пристрій повинен бути 

компактним, показувати усереднені дані, також пристрій повинен мати 

порівняно малу вартість. 

В результаті проведених досліджень щодо проекту, було 

проаналізовано літературу, здобуті нові практичні та теоретичні навички, 

використанні знання з багатьох предметів. Проаналізувавши інформацію 

було вибрано платформу для розробки проекту, мову написання, апаратну 

частину. Після вибору платформи для розробки, мови програмування та 

компонентів системи було складено схему проекту, та запрограмовано 

пристрій за допомогою IDE. 

В ході виконання завдань були вирішені складнощі, пов’язані з 

інтерпретацією бібліотек в IDE платформи для розробки, максимальна 

оптимізація коду та використання потужностей мікроконтролеру. Також 

були вирішені проблеми з з’єднанням двох середовищ розробки. 

В ході виконання проекту були здобуті наступні навички: 

- Програмування платформ Arduino; 

- Налагодження зв’язку між Arduino та Visual Studio ; 

- Здобуто навички при роботі з електронікою. 

Пристрій був виконаний у повному обсязі, проте він може бути 
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модернізований в залежності від бажання власника, або ж в залежності від 

певної специфікації використання. 
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