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АНОТАЦІЯ 

 

 
Лосенко М. І.. «Розробка системи контролю виконання транспортним 

засобом маршрутного завдання».  Дипломна робота за спеціальністю 122 

«Компютерні науки» складається з основної частини, що містить 4 розділи, 

обсягом 75 сторінок і містить 21 ілюстрацію, 5 таблиць та 13 джерел 

використаної літератури. 

Розвиток логістики в сучасних умовах тісно пов’язаний з 

застосуванням інформаційно-навігаційних систем, які забезпечують 

можливості ефективного використання транспортних засобів з метою 

оптимального планування робіт та перевезень, оперативного контролю 

місцезнаходження об'єктів та стану бортових пристроїв, ефективного 

управління транспортними потоками. 

В даній магістерській кваліфікаційні роботі розроблено систему 

контролю виконання транспортним засобом маршрутного завдання. Дана 

система побудована на основі клієнт-серверної архітектури. Серверна 

частина реалізовується у вигляді веб-сервера, що містить базу даних для 

зберігання даних про маршрут. Клієнтська частина реалізовується у вигляді 

прикладної програми. Інтерфейс програми реалізований у вигляді 

прикладної підсистеми для мобільного пристрою  на платформі 

операційної системи Android. Програма забезпечує визначення місця 

знаходження за допомогою GPS-модуля. Дана система дає можливість 

відображати поточних координат мобільного терміналу на мапі,  забезпечує 

можливість побудови маршруту за рахунок контрольних точок та 

збереження інформації про виконання маршрутного завдання. Розроблено 

структурну схему, алгоритми роботи програми та інтерфейс користувача. 

Ключові слова: інформація, геоінформаційна система, маршрутне 

завдання, клієнт-серверна архітектура, інтерфейс, мобульний пристрій. 



 

5 

 

ABSTRACT 

 

Losenko M.I. "Development of the monitoring system for the execution of 

the transport task of the route task". Thesis specialty 122 “Computer Science“ 

consists of main body containing 4 chapters of 75 pages, 21 illustrations, 5 tables 

and 13 references.  

The development of logistics in modern conditions is closely linked to the 

use of information and navigation systems that provide opportunities for efficient 

use of vehicles in order to optimally plan work and transportation, operational 

control of the location of objects and the status of on-board devices, efficient 

management of traffic flows. 

In this master's qualification work the system of control of execution of the 

transport means of the route task is developed. This system is based on client-server 

architecture. The server part is implemented as a web server containing a database 

for storing route information. The client part is implemented as an application 

program. The program interface is implemented as an application subsystem for a 

mobile device on the platform of the Android operating system. The program 

provides locating with GPS module. This system allows you to display the current 

coordinates of the mobile terminal on the map, provides the possibility of 

constructing a route through control points and saving information about the 

execution of the route task. The structural scheme, algorithms of the program and 

the user interface are developed. 

Keywords: information, geoinformation system, route task, client-server 

architecture, interface, mobile device. 
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ВИСНОВКИ 
 

 

Ціллю дипломної  роботи є  розроблення системи контролю виконання 

маршрутного завдання на основі операційної системи Android. Дана програма 

реалізовано на мові Java. 

Проведено аналіз систем контролю виконання маршрутного завдання, 

розглянуто існуючі інформаційно-навігаційні системи в логістиці та критерії 

планування маршрутного завдання.  

Для побудови маршруту вважаю доцільним використовувати онлайн 

карти. Такий спосіб надає можливість на максимальній швидкості 

завантажувати ділянку карти, яку в даний момент бажає переглянути 

користувач, не навантажуючи при цьому пристрої зберігання та процесор 

пристрою. 

Досліджено структурні та функціональні рішення за двома 

критеріями: час та відстань. Також використано протоколи SSL, SOAP та 

AJAX. Дана система забезпечує можливість контролю проходження 

запланованих маршрутів, визначення місця знаходження пристрою, в який час 

об’єкт знаходився саме в цій точці, дає можливість захистити дані від 

зловмисників. Розглянуто основні способи організації захисту інформації 

навігаційної системи, реалізацію захисту передачі даних. 

Розроблено структурну схему системи на основі клієнт-серверної 

архітектури, схему алгоритму роботи клієнта та роботи сервера, 

узагальнену структурну схему системи з точки зору основних компонентів, 

схему шифрування повідомлення. Також, розроблений зручний інтерфейс 

користувача. Розроблено підсистему захисту обміну інформацією між 

мобільним терміналом і сервером програми. 
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